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Abstract of FR2800500 

The image display has a rotating disc (102) with 
radial LED networks (103-106) each network with 
a number of diodes (1 07-1 1 0). A central card 
(120) provides LED command signals and 
electrical power. A coder provides transparent 
and opaque sections. An origin detector (123) 
detects an origin bar. 
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0 SYSTEME DE VISUALISATION D'IMAGES UTILISANT DES ELEMENTS ELECTROLUMINESCENTS. 



&) Un systfcme de visualisation d'images comprend une 
multiplicity de r£seaux de diodes Slectroluminescentes 
(103-106) disposes radialement sur un disque tournant 
(102); un codeur (122) assocte & une multiplicity de cap- 
teurs de position (124-127); une fenetre transparente (115) 
montee le long d'un bord exterieur d'un disque fixe (101 ), un 
moteur d'entrainement (131) pour faire toumer le disque 
tournant par I'interm6diaire d'une courroie (136); et un port 
de communication (138) pour transmettre & une carte prin- 
ciple de circuits Slectroniques (120) des signaux d'informa- 
tion et de commande provenant de I'exterieur, pour 
visuallser des Images par l'6clairement s£lectif des diodes 
Slectroluminescentes port6es par le disque tournant (102). 
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SYSTEME DE VISUALISATION D'IMAGES UTILISANT 
PES ELEMENTS ELECTROLUMINESCENTS 

La presente invention concerne de fa$on g6nerale un systeme 
de visualisation d'images utilisant des elements electroluminescents, et 
5 plus particulierement un systeme de visualisation damages dans lequel 
on fait tourner un reseau unidirnensionnel d'elernents electroluminescents 
pendant que les elements sont eclaires/eteints conformement a un pro- 
gramme d'eclairage/extinction predetermine, de fa?6n a visualiser divers 
caracteres ou elements graphiques sur un plan. 
10 II a ete propose de fa?on classique des dispositifs de visualisa- 

tion damages dans lesquels on fait tourner un r6seau unidirnensionnel 
d'elements electroluminescents pendant qu'ils sont eclaires/eteints, de 
fa?on a visualiser des images telles que des caracteres ou des elements 
graphiques. 

15 un tel dispositif de visualisation d'images classique est decrit 

dans la publication de brevet du Japon ouverte a I'examen du public n° 
Heisei 6-214509 (d6pos6e le 10 aout 1992) et represents sur la figure 1 
presente. En se referant a la figure 1, on note qu'une unit6 de lampes de 
signalisation comprend un substrat tournant 1, une multiplicity de diodes 

20 electroluminescentes 2 disposees en ligne droite sur la partie d'extremite 
externe du substrat tournant 1, parallelement a un axe de rotation 4, un 
element mobile d'interrupteur de proximite 7 et un element fixe d'inter- 
rupteur de proximity 11 disposes face a face pour detecter une position 
de rotation du substrat tournant 1, et des moyens pour 6clairer/ 

25 eteindre les diodes electroluminescentes 2 conformement a une multipli- 
city de sequences temporelles chaque fois que ('element mobile d'tnter- 
rupteur de proximite 7 et I'el6ment fixe d'interrupteur de proximite 11 sont 
disposes face £ face, pour ainsi former des caracteres, des elements 
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graphiques, etc., sur une trajectoire de rotation du substrat tournant 1. 

Dans I'unite de lampes de signalisation ayant la structure men- 
tionnee ci-dessus, le substrat tournant 1 est accoupl6 a un cadre de sup- 
port 3 par Taxe de rotation 4, et les diodes electroluminescentes 2 sont 
5 disposees sur la partie d'extr6mite externe du substrat tournant 1 et sont 
mises en rotation sur Taxe de rotation 4. Chaque fois que l^lement mo- 
bile d'interrupteur de proximity 7 dispose & I'extr6mit6 inf6rieure du subs- 
trat tournant 1 fait face a Element fixe d'interrupteur de proximity 11 dis- 
pose sur le pi6destal, un micro-ordinateur 10 6claire/6teint, ou fait cli- 

10 gnoter, les diodes electroluminescentes 2 conform6ment a une multipli- 
city de sequences temporelles, de fa?on a former des caracteres, des 
elements graphiques, etc. 

Un autre dispositif de visualisation damages classique est decrit 
dans le brevet des E.U.A. n° 5 818 401 (depose le 18 avril 1996)<et est 

15 represents sur les figures 2a a 2c presentes. En se referant aux figures. 
2a a 2c, on note que le dispositif de visualisation comprend un piedestal 
10 ayant un arbre vertical avec deux paliers montes sur lui, un corps de 
visualisation cylindrique 20 monte de fa?on tournante sur le pi6destal 10, 
une multiplicity de lignes de diodes electroluminescentes 11-18 dispo- 

20 s6es sur la paroi exterieure du corps de visualisation 20 pour visualiser 
de Tinformation lorsque le corps de visualisation 20 tourne, un circuit de 
commande 55 pour commander une vitesse de rotation du corps de vi- 
sualisation 20 et Tinformation visualisee sur le dispositif de visualisation, 
une alimentation 60 ayant une borne positive et une borne negative, in- 

25 corpor6e dans le piedestal 10 pour fournir I'energie exigSe par le disposi- 
tif de visualisation, et un reseau toroidal (codeur) 30 fixe sur le pedestal 
10 et constitue par un materiau transparent portant une multiplicity de 
bandes opaques s'etendant en direction radiale. Le reseau toroidal 30 
comprend des photo-interrupteurs 36 et 38, ayant chacune une partie 

30 emettrice Tx et une partie receptrice Rx, realisees sous la forme d'un seul 
composant. 

Dans le dispositif de visualisation avec la structure mentionnee 
ci-dessus, les lignes electroluminescentes 11-18 sont disposees sur la 
paroi exterieure du corps de visualisation 20, a intervalles reguliers, et 
35 elles sont eclairees/6teintes par de I'fenergie fournie sous la commande 
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du circuit de commande 55. Le reseau toroidal 30 est adapts pour definir 
les conditions temporelles d'Sclairage/extinction des lignes electrolumi- 
nescentes 11-18. Dans ce but. le reseau toroidal 30 est formS par une 
plaque transparente revetue d'une partie opaque annulaire 32 sur une 
5 surface s'etendant a partir d'un diametre intSrieur de la plaque, et d'une 
multiplicity de bandes opaques 34 s'Stendant radialement a I'extSrieur de 
la partie opaque annulaire 32, pour dSfinir ainsi un nombre correspondant 
de blancs 35. Les photo-interrupteurs 36 et 38, ayant chacun la partie 
Smettrice Tx et la partie receptrice Rx, sont respectivement disposSs au 

10 diametre interieur du rSseau toroidal 30 pour dSterminer une pSriode de 
rotation et une pSriode d'Sclairage/extinction. 

Un autre dispositif de visualisation damages classique est decrit 
dans la demande de brevet corSenne n° 10-201551 (deposSe par la de- 
manderesse le 10 avril 1996 et delivree & celle-ci), et est represents sur 

15 la figure 3 presente. En se referant a la figure 3, on note que le dispositif 
de visualisation damages comprend un module d'emission de lumt&re A 
comprenant un rSseau unidimensionnel 12 d'elements electrolumines- 
cents 10 et un moteur d'entramement 14 pour faire tourner le reseau 
d'elements electroluminescents 12, un module de commande B pour 

20 commander le module d'emission de lumiere A, et un module d'aiimenta- 
tion C pour fournir de I'energie au module demission de lumiere A et au 
module de commande B. Le module de commande B comporte une units 
de commande centrale 26, une mSmoire locale 16, une mSmoire tampon 
24, un tampon 22, un gSnerateur d'adresse / logique de commande 20 et 

25 un multiplexeur d'adresse 26. Le dispositif de visualisation d'images 
comprend en outre une units de detection de position 18 pour dStecter la 
position du rSseau d'elSments Electroluminescents 12. L'unite de detec- 
tion de position 18 comprend une photodiode 30 placSe face au reseau 
d'elements electroluminescents 12 et pouvant tourner conjointement au 

30 reseau 12 pour fonctionner comme un moyen d'Smission, un phototran- 
sistor 32 fonctionnant comme un moyen de reception, et un codeur 34, de 
type disque, ayant une multiplicite de trous 33 formes le long du bord 
d'un disque, a intervalles reguliers, pour transmettre/interrompre la lu- 
miere allant de la photodiode 30 au phototransistor 32. 

35 Dans le dispositif de visualisation d'images ayant la structure 
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mentionn6e ci-dessus f le module d'emission de Iumi6re A avec le r6seau 
d'elements 6lectroluminescents 12 est mis en rotation £ une vitesse sp6- 
cifique, conjointement a la photodiode 30 et au phototransistor 32 se 
trouvant sous le module A, de fa?on qu'une information concernant la po- 
5 sition du module d'6mission de lumtere A soit detectSe par les trous 33 
dans le codeur 34, de type disque, fix6 entre la photodiode 30 et le pho- 
totransistor 32. L'information de position detectee est transmise au mo- 
dule de commande B, qui emet ensuite une adresse concernant une po- 
sition et des conditions temporelles d'une information d'image & visuali- 

10 ser, pour visualiser ainsi une image bidimensionnelle en utilisant un effet 
de remanence visuelle. 

Pour resumer, dans I'unit6 de lampes de signalisation decrite 
dans la publication de brevet du Japon ouverte £ Texamen du public n° 
Heisei 6-214509, deux reseaux de diodes electroluminescentes sont res- 

15 pectivement places aux deux extremites d'un substrat tournant, et des 
conditions temporelles d'eclairage/extinction de ces diodes sont com- 
mandees par un micro-ordinateur sur la base d r une position de rotation 
du substrat tournant, detectee par un composant mobile d'interrupteur de 
proximity fixe a Textr6mite inferieure du substrat tournant, et un compo- 

20 sant fixe d'interrupteur de proximity fixe sur un piedestal. II en r6sulte 
qu'il n'est pas aise pour l'unit§ de lampes de signalisation de faire comci- 
der les conditions temporelles d'eclairage/extinction des diodes electro- 
luminescentes avec la vitesse de rotation du substrat tournant, du fait 
que la paire de composants d'interrupteur de proximite doit tout d'abord 

25 d6tecter la position de rotation du substrat tournant, et le micro- 
ordinateur doit ensuite 6clairer/eteindre les diodes Electroluminescentes 
des deux reseaux. Ainsi, si I'interrupteur de proximity unique detecte la 
position de rotation du substrat tournant, le micro-ordinateur 6claire/ 
eteint ensuite sequentiellement la multiplicity de diodes electrolumines- 

30 centes conformement a une sequence temporelle pred6termin6e, pendant 
que le substrat tournant accomplit une revolution. Par consequent, les 
conditions temporelles d'eclairage/extinction des diodes electrolumines- 
centes ne sont pas constantes, ce qui fait sauter une image visualis6e, 
ou rend difficile la visualisation d'une information complexe. 

35 Dans le dispositif de visualisation qui est d6crit dans le brevet 
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des E.U.A. n° 5 818 401. il existe une multiplicity de reseaux cylindriques 
de diodes electroluminescentes. et un reseau toroidal (codeur) et une 
multiplicite de photo-interrupteurs interagissent pour determiner des 
conditions temporelles d'eclairage/extinction des diodes electrolumines- 

5 centes en detectant des bandes dans le reseau toroidal. Un photo- 
interrupteur est adapte pour detecter I'origine du reseau toroidal et I'autre 
photo-interrupteur est adapte pour detecter les bandes dans le reseau 
toroidal. De facon similaire a I'unite de lampes de signalisation ci-dessus, 
il est difficile pour le dispositif de visualisation de faire coincider les uns 

10 avec les autres des intervalles d'eclairage/extinction d'une multiplicite de 
reseaux de diodes electroluminescentes avec un seul photo-interrupteur, 
ce qui conduit a une image visualisee qui saute. 

Dans le dispositif de visualisation d'images qui est decrit dans 
la publication de brevet coreen n e 10-201551. un seul reseau d'elements 

15 electroluminescents est forme sur un seul substrat tournant pour visuali- 
ser une variete d'images par la rotation du substrat tournant. Cependant. 
le dispositif de visualisation d'images peut difficilement eviter des sauts 
des images et faire coincider mutuellement des intervalles d'eclairage/ 
extinction d'une multiplicite d'elements electroluminescents, avec une 

20 unite de detection de position comprenant un codeur avec une multiplicite 
de trous. une photodiode et un phototransistor. 

La presente invention a done ete faite en consideration des 
problemes ci-dessus. et un but de la presente invention est de procurer 
un systeme de visualisation d'images utilisant des elements electrolumi- 

25 nescents. dans lequel une multiplicite de capteurs de position sont res- 
pectivement connectes a une multiplicite de reseaux de diodes electrolu- 
minescentes, et un capteur d'origine est incorpore pour detecter I'origine 
d'un codeur forme par des bandes, pour eviter ainsi un saut d'image et 
une discordance d'intervalles d'eclairage/extinction des reseaux de dio- 

30 des electroluminescentes. afin de visualiser une information plus definie 
et precise. 

Un autre but de la presente invention est de procurer un sys- 
teme de visualisation d'images utilisant des elements electrolumines- 
cents. dans lequel un port de communication, un modem de communica- 
35 tion sans fil, etc., sont incorpores pour transferer simultanement des 



QRiervvMrv -co 



* - ♦ 

2800500 

•* 

6 



donn6es d'image a partir d'un ordinateur ou d'un moyen de transfert 
d'information damage vers une multiplicity d'unit6s de visualisation 
d'images, d'une maniere filaire ou sans fil, afin de visualiser les donnees 
d'image, et dans lequel les unites de visualisation d'images sont configu- 
5 r ^es sous diverses formes pour doubler I'effet de transfert damage. 

Conform6ment a la presente invention, il est possible d'attein- 
dre les buts ci-dessus, ainsi que d'autres, grace a un syst^me de visuali- 
sation d'images comprenant une multiplicity de reseaux de diodes elec- 
troluminescentes disposes radialement sur un disque tournant, £ des in- 

10 tervalles angulaires, chacun des reseaux ayant une multiplicity de diodes 
electroluminescentes disposees en ligne droite sur le disque tournant; 
une carte principale placee au centre du disque tournant et fournissant 
de Tenergie d'alimentation et des signaux de commande aux reseaux de 
diodes electroluminescentes; un codeur place derri£re une surface arriere 

15 du disque tournant et ayant une bande codee transparente et opaque le 
long de son bord exterieur; une multiplicity de capteurs de position mon- 
tes aux extrymites des reseaux sur la surface arriere du disque tournant 
et places a des positions correspondant a la bande codee du codeur, 
pour detecter ainsi la bande codee; un capteur d'origine monte sur la 

20 surface arriere du disque tournant en une position correspondant a Tun 
selectionne des capteurs de position, et utilise pour d6tecter une barre 
d'origine; un disque fixe portant sur lui le codeur et la barre d'origine; une 
fenetre transparente constituee par un materiau transparent et montee le 
long d'un bord exterieur du disque fixe, en utilisant un anneau de bio- 

25 cage, dans une position situee devant le disque tournant; une alimenta- 
tion pour redresser de Tenergie a courant alternatif externe et pour four- 
nir au systeme rynergie a courant continu resultante, ou pour fournir di- 
rectement au systeme Tenergie a courant alternatif; un moteur d'entrai- 
nement alimenty par de rynergie electrique fournie par ('alimentation; un 

30 distributeur d'energie pour distribuer aux elements du systeme I'energie 
electrique provenant de I'alimentation; une poulie tournante accouplee au 
moteur d'entramement par une courroie. de fa?on a faire tourner le dis- 
que tournant en utilisant une force de rotation du moteur; un port de 
communication adapte pour recevoir des signaux de commande d'entree 

35 ou des signaux d'attaque d'entrye et pour transferer les signaux d'entrye 



BNSDOCiO <FR 



2800S00A1 I > 



2800500 



7 



a la carle principale; et un couvercle adapt6 pour proteger des elements 
disposes dans une region situee derriere le disque fixe. 

D'autres caract6ristiques et avantages de I'invention seront 
mieux cornpris a la lecture de la description detaillee de modes de r6ali- 
5 sation, donn6s a titre d'exemples non limitatifs. La suite de la description 
se refere aux dessins annexes, dans lesquels : 

Les figures 13 3 sont des representations montrant les structu- 
res de dispositifs de visualisation damages classiques; 

La figure 4 est une vue en plan d'un systeme de visualisation 
10 d'images utilisant des elements electroluminescents conforme £ la pre- 
sente invention; 

La figure 5 est une coupe du systeme de visualisation damages 
de la figure 4; 

La figure 6 est un schema detaille d'un codeur conforme a la 
15 presente invention; 

La figure 7 est un schema de circuit du systeme de visualisation 
d'images de la figure 4; 

La figure 8 est un schema de circuit illustrant des connexions 
entre une memoire et des modules de diodes 6lectroluminescentes 
20 conformes a la pr6sente invention; 

Les figures 9 et 10 sont des representations illustrant des 
exemples classiques damages visualisees dans le cas d'un seul capteur 
de position; 

Les figures 11 et 12 sont des representations illustrant des 
25 exemples d'images visualises dans le cas de quatre capteurs de posi- 
tion, conform6ment a la presente invention; 

Les figures 13 a 16 sont des vues de face montrant diverses 
formes du systeme de visualisation d'images conforme a la presente in- 
vention; 

30 La figure 17 est un schema synoptique montrant un exemple 

d'application du systeme de visualisation d'images de la presente inven- 
tion; 

La figure 18 est un schema synoptique montrant la construction 
structure de g6n£rateur/gestionnaire sur la figure 17; et 
35 La figure 19 est un schema synoptique montrant la structure 
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cTun r6seau de communication par cable sur la figure 17. 

La figure 4 est une vue en plan d'un systdme de visualisation 
damages utilisant des elements electroluminescents conforme a la pre- 
sente invention, et la figure 5 est une coupe du systeme de visualisation 
5 d'images de la figure 4. 

Une multiplicity de r6seaux de diodes electroluminescentes (par 
exemple quatre r6seaux) 103-106 sont respectivement montes radiale- 
ment sur un disque tournant circulate 102, a un angle de 90° par rapport 
aux reseaux voisins, et chacun d'eux comprend une multiplicity de diodes 

10 electroluminescentes 107, 108, 109 ou 110 disposees en ligne droite sur 
le disque tournant 102. Chacun des reseaux de diodes electrolumines- 
centes 103-106 comprend une multiplicity de circuits integres (CI) d'eclai- 
rage/extinction de diodes electroluminescentes 111, 112, 113 ou 114, 
pour eclairer/eteindre les diodes electroluminescentes 107, 108, 109 ou 

15 110 correspondantes. Les CI d'eclairage/extinction de diodes electrolumi- 
nescentes 111, 112, 113 ou 114 sont en un nombre qui est d£termin6 en 
fonction du nombre des diodes electroluminescentes 107, 108, 109 ou 
110 correspondantes. Les diodes electroluminescentes 107-110 ymettent 
de la lumiere de diverses couleurs, par exemple rouge, verte, jaune, 

20 bleue, etc. Les reseaux de diodes electroluminescentes 103-106 sont 
adaptes pour recevoir de reformation concernant des conditions tempo- 
relies d'eclairage/extinction des diodes electroluminescentes 107-110, a 
partir d*une carte principale 220, par I'intermediaire de cables respectifs 
1 16-119. 

25 La carte principale 120 est mont£e au centre du disque tournant 

102 et elle est adaptee pour fournir de Tenergie d'alimentation et des si- 
gnaux de commande aux reseaux de diodes electroluminescentes 103-106. 
La carte principale 120 comprend une unite centrale de traitement (UC) 
150 pour calculer des signaux d'entree/sortie et emettre des signaux de 

30 commande conformement aux resultats calculus, une memoire 152 pour 
enregistrer des donnees d'entrye/sortie, un d6codeur 154 pour emettre 
des donnees concernant fes conditions temporelles d'eclairage/extinction 
des diodes electroluminescentes 107-110, et un tampon 155 pour deco- 
der un signal de donnees ou un signal de capteur, provenant de I'unit6 

35 centrale 150, et 6mettre le resultat decode vers les reseaux de diodes 
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yiectroluminescentes 103-106. La carte principale 120 comprend en outre 
un modem de communication sans fil 130 pour recevoir un signal de radio 
par I'interm6diaire d'une antenne d'emission/reception 130, ou 6mettre un 
signal de commande provenant de I'unit6 centrale 150. Le modem de 
5 communication sans fil 130 fonctionne de fa?on d recevoir des donn£es 
d'information de visualisation provenant d'un site distant et a transmettre 
les donn£es re?ues d I'unit6 centrale 150. 

Un codeur 122 est plac6 derri£re la surface arrive du disque 
tournant 102, et comprend une bande codee transparente et opaque 140. 

10 Ainsi, la bande cod6e 140 est disposee le long du bord exterieur du co- 
deur 122, et elle comprend une multiplicity de parties transparentes 141, 
transmettant la lumiere, et une multiplicity de parties opaques 142 arre- 
tant la lumiere, qui sont dispos6es de fa?on reguliere et altern§e le long 
de la bande 140. La bande codee 140 du codeur 122 genere ainsi une 

15 onde sous forme d'impulsions, ou une onde carree. Dans la presente in- 
vention, les parties transparentes et opaques 141 et 142 de la bande co- 
dee 140 peuvent etre disposees irr6gulierement le long du bord exterieur 
du codeur 122. 

Une multiplicity de capteurs de position 124 a 127 sont mont6s 

20 de manifere fixe aux extr6mites interieures des reseaux de diodes 6lec- 
troluminescentes 103 a 106, sur la surface arriere du disque tournant 
102, de maniere £ £tre places dans des position situees autour du bord 
exterieur du codeur 122, pour detecter ainsi la bande cod6e 140 du co- 
deur 122. Les capteurs de position 124 a 127, int6gr6s aux extremit6s 

25 int6rieures des reseaux de diodes 6lectro!uminescentes 103 a 106, sont 
des elements en forme de U, et ils recouvrent la bande 140 dans une di- 
rection radiale. Chacun des capteurs de position 124 a 127 comprend de 
preference un photocoupleur, consistant en une photodiode emettrice de 
Iumi6re Tx et un phototransistor Rx sur des branches oppos6es du cap- 

30 teur. Dans le fonctionnement du systeme de visualisation d'images de 
cette invention, la photodiode Tx des capteurs de position 124 £ 12*7 
emet un faisceau de lumiere vers le phototransistor Rx. Le phototransis- 
tor Rx est done active s6lectivement en r6ponse au faisceau provenant 
de la photodiode Tx. et il forme une onde sous forme d'impulsions desiree 

35 (une onde carr6e desir6e). 
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Un capteur d'origine 123 est place sur la surface arri6re du dis- 
que tournant 101 pour detecter une barre d'origine 128 fixee sur un dis- 
que fixe 101. Dans fa pr6sente invention, le capteur d'origine 123 peut 
etre integre a Tun selectionn6 des capteurs de position 124 a 127, ou 
5 peut etre mont6 sur le disque tournant 101 en une position correspondent 
au capteur de position selectionn6. Le capteur d'origine 123 a la meme 
structure que les capteurs de position 124 a 127. Ainsi, le capteur d'ori- 
gine 123 est un element en forme de U qui est positionne de fa?on a pas- 
ser au-dessus de la barre d'origine 128 du disque fixe 101. Ce capteur 

10 d'origine en forme de U 123 comprend de preference un photocoupleur, 
consistant en une photodiode Tx 6mettant de la Iumi6re et en un photo- 
transistor Rx sur ses branches opposees. Dans le fonctionnement du 
systeme de visualisation d'images de cette invention, le capteur d'origine 
123 detecte la barre d'origine 128, et emet I'onde sous forme d'impul- 

15 sions (I'onde carree). 

Le disque fixe 101 porte sur lui le codeur 122 et la barre d'ori- 
gine 128. Ainsi, le codeur 122 est maintenu sur le carter de paliers 121, 
avec la barre d'origine 128 fixee sur le disque 101 a une position corres- 
pondant au rayon de giration du capteur d'origine 123. Le disque fixe 101 

20 est fixe de fagon externe au moyeu du carter de paliers 121, avec une 
multiplicity de paliers 132 et 133 disposes a I'interieur du moyen du carter 
de paliers 121 , pour maintenir de fagon tournante un arbre tournant 134. 

Une fenetre transparente 115, constitute par un mat£riau 
transparent, est mont6e le long du bord ext6rieur du disque fixe 101 en 

25 utilisant un moyen de verrouillage, tel qu'un anneau de verrouillage, dans 
une position situee devant le disque tournant 102. La fenetre transpa- 
rente 115 permet de montrer a Text6rieur du systdme de visualisation 
d'images de cette invention une image produite par les reseaux de diodes 
electroluminescentes 103 3 106. Cette fenetre 115 protege 6galement 

30 I'int6rieur du systeme de visualisation d'image vis-a-vis de I'atmosphere, 
en empechant ainsi que des substances etrangeres soient introduites de 
fa?on indesirable dans le systeme. Dans la presente invention, il est 
preferable de fabriquer la fenetre transparente 115 en utilisant un mate- 
riau dur et rigide qui est moins susceptible d'etre courbe ou rompu aise- 

35 ment. 
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D'autre part, le systeme comporte une alimentation 139 qui re- 
dresse de I'energie a courant alternatif d'entree et fournit au systdme 
I'energie a courant continu resultante, ou bien fournit directement au 
systeme I'energie a courant alternatif. Dans la presente invention, il est 
5 preferable de munir I'alimentation 139 d'un circuit concu pour arreter ou 
absorber une surtension dans I'energie d'entree, ou des bruits. 

Un moteur d'entraTnement 131 est incorpore dans le systeme. 
Ce moteur 131 est actionne par de I'energie electrique appliquee de fa- 
con a produire une force de rotation pour faire fonctionner le disque tour- 
10 nant 102 et le codeur 122. Dans la presente invention, il est preferable de 
concevoir le moteur 131 pour produire une force de rotation constante 
predeterminee. 

Le systeme de visualisation d'images de cette invention com- 
porte egalement un distributeur d'energie 137, qui est utilise pour distri- 

15 buer correctement aux elements du systeme I'energie electrique prove- 
nant de I'alimentation 139. 

Une poulie tournante 135 est montee a I'extremite du distribu- 
teur d'energie 137, tandis qu'une courroie 136 accouple la poulie 135 a la 
poulie de sortie du disque tournant 102, pour ainsi faire tourner la poulie 

20 tournante 135 en utilisant la force de rotation du moteur d'entraTnement 
131. La poulie tournante 135 a de preference un rapport de reduction ca- 
pable de reduire a un niveau desire la force de rotation du moteur 131. 
De plus, la courroie 136 est de preference concue pour transmettre de 
facon precise la force de rotation du moteur 131 a la poulie tournante 

25 1 35 . 

Le systeme comporte egalement un port de communication 138, 
qui recoit les signaux de commande d'entree ou les signaux d'attaque 
d'entree. Ce port de communication 138 recoit des donnees d'information 
provenant d'un ordinateur ou d'un autre moyen de transfert d'information 

30 d'image, par I'intermediaire d'un cable, et il transmet les donnees d'in- 
formation d'entree a la carte principale 120 par I'intermediaire du distri- 
buteur d'energie 1 37. 

Les composants se trouvant dans la zone situee derriere le dis- 
que fixe 101 sont recouverts et proteges par un couvercle 129. Dans la 

35 presente invention, il est preferable de concevoir le couvercle 129 pour 
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proteger effectivement contre des substances §trang6res les composants 
se trouvant dans la zone situ6e derriere le disque fixe 101. II est 6gale- 
ment pr6f6rable de concevoir le couvercle 129 de fa?on qu'il soit etan- 
che. 

5 On decrira ci-dessous le fonctionnement du systeme de visuali- 

sation d'images de la pr£sente invention utilisant des diodes tlectrolumi- 
nescentes. 

La figure 6 est une vue en perspective du codeur inclus dans le 
systeme de cette invention. Comme represents sur le dessin, le codeur 

10 122 est monte de fagon fixe et concentrique sur le disque fixe 101, avec 
les capteurs de position 124 d 127 positionn6s de fa$on mobile pour 
qu'on puisse les faire tourner autour du bord exterieur du codeur 122. La 
bande codee 140, constitute par les parties transparentes et opaques 
141 et 142 disposees regulierement et en alternance, est formee le long 

15 du bord exterieur du codeur 122. Les capteurs de position 124 a 127, 
comprenant individuellement un corps integr6 constitue par une photo- 
diode Tx agissant comme un element d'emission de lumiere, et un photo- 
transistor Rx agissant comme un element de reception de lumiere, sont 
places a des positions situSes autour du bord exterieur du codeur 122, en 

20 recouvrant la bande 140 dans une direction radiale, pour detecter ainsi la 
bande codee 140 du codeur 122. De iagon detaillee, quatre capteurs de 
position 124 a 127 sont positionn6s de fagon oppos6e en diagonale, pour 
detecter la bande codee 140. Les capteurs de position 124 a 127 produi- 
sent ainsi une onde sous forme d'impulsions (onde carr6e) due a (a dis- 

25 position alternte des parties transparentes et opaques 141 et 142 de la 
bande codee 140. Bien entendu, il faut noter que le nombre des capteurs 
de position n'est pas limits a quatre, mais peut etre change comme on le 
d6sire sans affecter le fonctionnement de cette invention. Lorsque le 
systeme a cinq capteurs de position, ou plus, avec le meme nombre de 

30 r6seaux de diodes electroluminescentes, les capteurs de position doivent 
etre disposes a des intervalles reguliers, de maniere que les capteurs 
detectent comme on le souhaite la bande cod6e 140 du codeur 122. 

De plus, le capteur d'origine 123 est place sur la surface arriere 
du disque tournant 102, en une position correspondant a Tun s6lectionne 

35 des capteurs de position 124 a 127, et il detecte la barre d'origine 128 



2800500 



13 



fixee sur le disque fixe 101, avant d'emettre un signal de detection vers 

I'unit6 centrale 150. 

Pour faire fonctionner le systeme de visualisation d'images de 
la presente invention, I'alimentation 139 fournit de I'electricite au moteur 
d'entraTnement 131, ce qui a pour effet d'activer le moteur 131. Le mo- 
teur d'entraTnement 131 genere ainsi une force de rotation, qui est 
transmise a la poulie tournante 135 par la courroie 136. La poulie tour- 
nante 135 est mise en rotation avec une reduction de sa vitesse de rota- 
tion. Par consequent, le disque tournant 102 ainsi que les capteurs de 
position 124 a 127 sont mis en rotation conjointement a la poulie tour- 
nante 136, du fait que la force de rotation de la poulie 136 est transmise 
au disque 102 et aux capteurs de position 124 a 127 par Hntermediaire 
de Tarbre tournant 134. Dans un tel cas, il est necessaire que le disque 
tournant 102 et les capteurs de position 124 a 127 tournent precisement 
autour de I'axe central de I'arbre tournant 134. Lorsque le disque 102 et 
les capteurs 124 a 127 tournent precisement autour de I'axe de I'arbre 
tournant 134, comme decrit ci-dessus, la bande codee 140 du codeur 122 
est interposee de facon precise entre les photodiodes Tx et les photo- 
transistors Rx des capteurs de position 124 a 127. Les capteurs de posi- 
tion 124 a 127 sont done mis en rotation de facon precise le long de la 
bande codee 140 pour detecter avec precision la bande 140 et pour ge- 
nerer une onde sous forme d'impulsions desiree. De plus, il est neces- 
saire que les reseaux de diodes electroluminescentes 103 a 106 soient 
disposes de facon precise sur le disque tournant 102, en etant en corres- 
pondence avec un centre de gravite du disque 102. Dans un tel cas, le 
systeme de visualisation d'images visualise une image nette. 

De la maniere ci-dessus. chacun des reseaux de diodes elec- 
troluminescentes 103-106 est commande de facon a avoir une telle pe- 
riode d'eclairage/extinction et une telle periode de rotation precises, afin 
de visualiser une image d^finie, sans saut, comme on le decrira en detail 
ci-apres en se referant a la figure 7. 

La figure 7 est un schema de circuit du systeme de visualisation 
d'images de la figure 4. Chacun des capteurs de position 124-127 est 
adapte pour detecter periodiquement la bande 140 du codeur 122, de fa- 
con a generer un signal sous forme d'impulsions, qui est ensuite applique 
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a I'unite centrale 150. 

L'unitE centrale 150 lit des donn6es d'information pour la visua- 
lisation d'image, provenant de la memoire 152, en r6ponse a un signal 
sous forme d'impulsions qui lui est appliqu6, et elle emet un signal de 
5 commande vers le dEcodeur 154 et le tampon 155, sur la base des don- 
nees d'information lues. L'unitE centrale 150 regoit egalement des don- 
n6es d'information externes par I'intermEdiaire du port de communication 
138. 

Le decodeur 154 decode les donnees d'information provenant 

10 de I'unit6 centrale 150 et il applique le rEsultat d6cod<§ aux CI d'eclai- 
rage/extinction de diodes electroluminescentes 111-114 dans les rEseaux 
de diodes electroluminescentes 103-106, qui re?oivent egalement un si- 
gnal d'horloge de decalage provenant du tampon 155 et des donn6es 
d'information provenant de I'unitE centrale 150. 

15 Des donnees respectives provenant des CI d'eclairage/ 

extinction de diodes electroluminescentes 111-114 sont app1iqu6es« a des 
registres de bascules et des registres a d6calage dans les CI d'Eclairage/ 
extinction de diodes electroluminescentes 111-114, pour ainsi Eclairer/ 
eteindre une multiplicity de diodes electroluminescentes D. Sur la figure 

20 7, une resistance R a pour fonction de produire une chute d'une tension 
qui lui est appliquEe. 

Des groupes respectifs de diodes electroluminescentes D 
connectes aux CI d'EcIairage/extinction de diodes electroluminescentes 
111-114 sont eclair6s/eteints par des donn6es d'information associEes. 

25 L'unite centrale 150 re$oit sans fil, par t'intermediaire d'un mo- 

dem de communication sans fil 130, des donnees d'information provenant 
d'un site distant, et elle applique les donnees regues aux CI d'eclairage/ 
extinction de diodes Electroluminescentes 111-114, pour ainsi 6clairer/ 
eteindre les diodes electroluminescentes D, d'une maniere similaire aux 

30 signaux provenant du codeur 122 et du tampon 155. 

La figure 8 est un schema de circuit illustrant des connexions 
entre la mEmoire 152 et des modules de diodes Electroluminescentes, 
conformes a la presente invention. Comme represents sur ce dessin, la 
memoire 152 contient des donnEes d'information pour visualiser des images 

35 memorisees M1, M2, .... M n/4, M n/4+1, M 2n/4, M 2n/4+1 M 3n/4, 
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M 3n/4+1, .... M n-2, M n-1. Win, en designant par M une position de la 
memoire et par n un numero du codeur indiquant le nombre de pixels au 
bord du codeur. II en resulte qu'une information correspondante est ap- 
pliquee aux registres a decalage dans les CI d'eclairage/extinction de 
diodes electroluminescentes 111-114, ce qui a pour effet d'eclairer/ 
eteindre les diodes electroluminescentes D correspondantes, d'une ma- 
niere similaire aux donnees de capteur et au signal d'horloge de deca- 
lage. 

On presentera ci-apres une description d'images visualisees 
lorsque les diodes electroluminescentes 107-110 dans les reseaux de 
diodes electroluminescentes 103-106 dans le systeme de visualisation 
d'images present sont eclairees/eteintes. en se referant aux figures 9 a 
12. 

Les figures 9 et 10 sont des representations illustrant des 
exemples classiques d'images visualisees dans le cas ou un seul des 
capteurs de position 124-127 est utilise, et les figures 11 et 12 sont des 
representations illustrant des exemples d'images visualisees dans le cas 
ou les capteurs de position 124-127 sont respectivement montes en as- 
sociation avec les reseaux de diodes electroluminescentes 103-106 
conformement a la presente invention. 

La figure 9 montre une image visualisee lorsque le codeur est 
incorrectement aligne a son centre, comme dans la plupart des systemes 
de I'art anterieur. Dans ce cas, le nombre de grilles de codeur est de huit 
et le nombre de reseaux de diodes electroluminescentes est de deux. Si 
le codeur presente une legere difference d'intervalle dans sa totalite. il y 
aura un saut considerable dans I'image entiere. 

Un signal sous forme d'impulsions represents au sommet d'une 
representation graphique de la figure 9 est produit lorsque le codeur est 
incorrectement aligne a son centre, et un signal sous forme d'impulsions 
situe au-dessous de lui est produit lorsque le codeur est correctement 
aligne a son centre. Pour la lettre "A" qui est visualisee. une partie a est 
visualisee lorsque le codeur est incorrectement aligne a son centre, et 
une partie b est constitute par un premier groupe de diodes electrolumi- 
nescentes et une partie c est constitute par un second groupe de diodes 
electroluminescentes, chaque partie ayant une hauteur reduite pour la 
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visualisation. 

Comme on le voit sur la figure 9, la lette "A" peut manifester un 
saut bien que les groupes de diodes Electroluminescentes soient alignEs 
de fa?on precise. En cornmen$ant par un front montant de chaque impul- 
5 sion provenant du codeur, des lignes en pointilles fines indiquent les 
conditions temporelles d'eclairage du premier groupe de diodes electro- 
luminescentes, et des lignes en pointilles epaisses indiquent les condi- 
tions temporelles d'eclairage du second groupe de diodes electrolumines- 
centes. Ces lignes montrent trois cas, le premier dans lequel les diodes 

10 du second groupe de diodes electroluminescentes sont eclairEes plus tot 
et Eteintes plus tard, le second dans lequel les diodes du second groupe 
de diodes electroluminescentes sont eclairEes plus tard et eteintes plus 
tard t et le troisieme dans lequel les diodes du second groupe de diodes 
electroluminescentes sont eclairees plus tot et eteintes plus tot: Dans 

15 tous les cas, il y a un saut important dans I'image entiere. 

D'autre part, la figure 11 montre une image visualisee dans le 
cas ou le nombre de capteurs de position est de deux, le nombre-de r6- 
seaux de diodes electroluminescentes est de deux et le nombre de grilles 
de codeur est de huit. Comme on le voit d'apres ce dessin, la lettre "A" 

20 n'est soumise a aucun saut, bien que des pixels soient disposes a des 
intervalles irreguliers et que le codeur soit incorrectement aligne a son 
centre. 

Ainsi, I'image visualisEe n'est soumise a aucun saut par le fait 
que les diodes du second groupe de diodes electroluminescentes sont 
25 alignees de fa?on pratiquement precise avec celles du premier groupe de 
diodes Electroluminescentes. 

Comme indiquE ci-dessus, dans le cas ou des capteurs de po- 
sition sont respectivement months en association avec une multiplicity de 
reseaux de diodes electroluminescentes, une image plus definie est vi- 
30 sualis6e sans saut, en comparaison avec le cas dans lequel un seul 
capteur de position est monte. 

De plus, la figure 11 montre le cas dans lequel le codeur a une 
quatrieme grille differente et quatre parties sont sujettes au saut pour un 
seul capteur de position. Des barres (bandes) noires a la partie sup§- 
35 rieure de la representation graphique sont des parties opaques 142 du 
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codeur. par exemple 32 parties opaques, et un signal sous forme ^impul- 
sions situe sous elles est genere pour un seul capteur de position. 
Comme on le voit sur la figure 11, une partie presente un saut dans cha- 
cune des images visualisees par les quatre reseaux de diodes electrolu- 
minescentes 103-106. Ainsi, des parties presentant un saut sont respec- 
tivement presentes a un front montant d de la quatrieme impulsion de "S" 
pour le premier reseau de diodes electroluminescentes, a un front mon- 
tant e de la quatrieme impulsion de "A" pour le second reseau de diodes 
electroluminescentes, a un front montant f de la quatrieme impulsion de 
"T" pour le troisieme reseau de diodes electroluminescentes. et £ un front 
montant de la quatrieme impulsion de "." pour le quatrieme reseau de 
diodes electroluminescentes. 

La figure 12 montre le cas dans lequel le codeur a une qua- 
trieme grille differente et une partie plus large et une partie plus etroite 
sont visualisees pour quatre capteurs de position. Ainsi. pour chacun des 
premier a quatrieme reseaux de diodes electroluminescentes 103-106, 
une troisieme partie plus etroite et une quatrieme partie plus large sont 
visualisees a la quatrieme grille du codeur. 

Par consequent, dans le cas ou les capteurs de position 124- 
127 sont respectivement montes en association avec les reseaux de dio- 
des electroluminescentes 103-106, le saut qui affecte une image visuali- 
see est si faible qu'il est difficilement percu par I'oeil humain. Par conse- 
quent, ce cas procure une image beaucoup plus definie que dans le cas 
oO un seul capteur de position est monte. 

Les figures 13 a 16 montrent diverses formes du systeme de 
visualisation d'images conforme a la presente invention. Le systeme de 
visualisation d'images de la figure 13 comprend un corps de visualisation 
cylindrique 160 et quatre reseaux de diodes electroluminescentes 161 
montes sur le corps 160. Le systeme de visualisation d'images de la fi- 
gure 14 comprend un corps de visualisation spherique 170 et quatre re- 
seaux de diodes electroluminescentes 171 montes sur le corps 170. Le 
systeme de visualisation d'images de la figure 15 comprend un corps de 
visualisation 180 en forme de dome et quatre reseaux de diodes electro- 
luminescentes 181 montes sur le corps 180. Le systeme de visualisation 
d'images de la figure 16 comprend un corps de visualisation conique 190 
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et quatre reseaux de diodes eiectroluminescentes 191 montes sur le 
corps 190. Des piedestaux 162, 172, 182 et 192 sont respectivement 
installes sous les corps de visualisation 160, 170, 180 et 190. 

La figure 17 est un schema synoptique montrant un exemple 
5 d'application du systeme de visualisation damages de la presente inven- 
tion. En se ref6rant a la figure 17, on notequ'une multiplicity de disposi- 
tifs de visualisation damages 212 et 213 sont installes pour recevoir des 
donn£es damage par fil ou sans fil, et pour visualiser des images des 
donnees re?ues. Pour la reception sans fil, chaque dispositif de visuali- 

10 sation d'images est adapte pour visualiser des caracteres ou des Ele- 
ments graphiques en utilisant un service de messages de caracteres qui 
est fourni par un reseau de radiocommunication 208 ou une societe de 
reseau de telecommunication mobile. Pour la reception par fil, chaque 
dispositif de visualisation d'images re?oit des donnees d'image provenant 

15 d'un ordinateur personnel ou d'un ordinateur portable connect^ a un re- 
seau de communication par cable 210 ou d'un support d'enregistrement 
211 dans le reseau de communication 210, par Tintermediaire d'un port 
de communication, et il visualise les donnees d'image re?ues. Une 
structure de generateur/gestionnaire 206 cree des donnees d'image et les 

20 emet vers le reseau de radiocommunication 208 ou le reseau* de commu- 
nication par c§ble 210. Pour la communication par cable, la structure de 
generateur/gestionnaire 206 peut emettre les donnees d'image gen6rees 
par I'intermediaire d'une ligne teiephonique ou d'une ligne privee. 

La structure de g6n6rateur/gestionnaire 206 collecte des don- 

25 n§es provenant d'un fournisseur d'information 200, d'un organisme gou- 
vernemental central 202 et d'un reporter 204, et elle g6nere des donn6es 
d'image resultant de la collecte. 

La figure 18 est un schema synoptique montrant la structure de 
generateur/gestionnaire 206 sur la figure 17. Comme represents dans ce 

30 dessin, la structure de generateur/gestionnaire 206 re$oit des donnees 
provenant du fournisseur d'information 200, de I'organisme gouverne- 
mental central 202 et d'un reporter 204 par I'intermediaire du r6seau de 
communication par cable ou du reseau de communication sans fil. En- 
suite, dans la structure de generateur/gestionnaire 206, une unite de re- 

35 ception/ciassification de donn6es 206a re90it et classe les donnees pro- 
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venant du fournisseur d'information 200, de I'organisme gouvernemental 
central 202 et du reporter 204. Une unite d'enregistrement d'images 206b 
enregistre des donnees d'image classees par I'unite de reception/ 
classification de donnees 206a. Une unite d'enregistrement d'ordres de 
5 visualisation d'image 206c enregistre des ordres de visualisation damage 
classes par I'unite de reception/classification de donnees 206a. Une unite 
d'enregistrement de donnees de code damage 206d enregistre des don- 
nees de code d'image class£es par I'unite de reception/classification de 
donn6es 206a. 

10 Un microprocesseur 206e traite les donnees enregistrees dans 

I'unite d'enregistrement d'images 206b, I'unite d'enregistrement d'ordres 
de visualisation d'image 206c et I'unite d'enregistrement de donnees de 
code d'image 206d, conformement a un programme predetermine, et il 
emet les resultats traites vers le reseau de communication par cable 210. 

15 Les donnees d'image enregistrees dans I'unite d'enregistrement 

d'images 206b sont codees par regions, societes ou sujets conformement 
aux donnees de code d'image enregistrees dans I'unite d'enregistrement 
de donnees de code d'image 206d, et elles sont ensuite emises vers des 
reseaux de communication par cable associes. 

20 La figure 19 est un schema synoptique montrant la structure du 

r6seau de communication par cable 210 sur la figure 17. Comme repr6- 
sente sur ce dessin, le r6seau de communication par cable 210 comprend 
une unite d'enregistrement d'images 210a pour enregistrer des donnees 
d'image provenant de la structure de g6n6rateur/gestionnaire 206, et une 

25 unite d'enregistrement d'ordres de visualisation d'image 210b pour enre- 
gistrer des ordres de visualisation d'image provenant de la structure de 
generateur/gestionnaire 206. 

Un microprocesseur 210c traite les donnees enregistrees dans 
I'unite d'enregistrement d'images 210a et I'unite d'enregistrement d'or- 

30 dres de visualisation d'image 210b, conformement a un programme pre- 
determine enregistre dans une unite d'enregistrement de programme 
210d, et il emet les resultats traites vers un dispositif de visualisation 
d'images 214, 215 ou 216 correspondant, en temps reel, par I'interme- 
diaire d'un port multiple 210e et d'un modem de communication par cable 

35 210f, 210g ou 210h correspondant. Selon une variante, le microproces- 
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seur 210c peut emettre simultanement les donnees d'image trail6es vers 
les dispositifs de visualisation damages 214-216 par Tintermediaire du 
port multiple 210e et des modems de communication par cable 210f- 
210h. 

5 Les dispositifs de visualisation damages 214-216 sont respecti- 

vement connects aux modems de communication par cable 2i0f-210h 
pour recevoir des donnees d'image par I'intermediaire de Tun corres- 
pondent d'entre eux. Le port multiple 210e est adapte pour s§lectionner 
Tun sp6cifique des modems 210f-210h, sous la commande du micropro- 

10 cesseur210c. 

En outre, la structure de g6nerateur/gestionnaire 206 6met des 
donnees d'image trait6es vers Tun correspondant des dispositifs de vi- 
sualisation d'images 212-216, sur le reseau de communication par radio 
208 ou le reseau de communication par cable 210. 

15 Comme decrit ci-dessus, la presente invention procure un sys- 

teme de visualisation d'images utilisant des elements electrolumines- 
cents. Pour gerer effectivement des donnees de visualisation d'image, le 
systeme de cette invention enregistre dans une base de donnees des 
donnees d'image selectionnees, les donnees d'image 6tant class^es en 

20 donnees d'information pour le public, donnees d'information concernant 
des societSs, actualites, etc. En particulier, la rubrique "actualites" est 
destinee a fournir au public de I'information met6orologique, de I'informa- 
tion de cotations boursieres, des nouvelles urgentes, de ('information 
sportive, etc. Dans la "soci6te de reseaux" apparue r6cemment, la four- 

25 niture d'une telle information d'image au public peut effectivement etre 
geree par une allocation de tSches, et de ce fait il est possible de maxi- 
miser I'effet de fourniture d'information et de parvenir £ une fourniture 
d'information rapide et effective. 

Le systeme de visualisation d'images utilisant des elements 

30 electroluminescents, conforme £ cette invention, est con$u pour visuali- 
ser des images desir6es, telles qu'une vari^te de lettres, de caracteres et 
d'6l6ments graphiques, en utilisant un effet de remanence visuelle du 
spectateur, conformement a des donnees d'information d'entree concer- 
nant des conditions temporelles d'eclairage/extinction de diodes electro- 

35 luminescentes, et une periode de rotation d'un disque tournant portant 
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des reseaux de diodes electroluminescences. 

Le systeme de visualisation damages de cette invention com- 
porte une multiplicity de capteurs de position montes sur une multiplicity 
de r6seaux de diodes 6lectroluminescentes et utilises pour d6tecter des 
5 ondes sous forme d'impulsions d'un codeur. Le systeme comporte 6gale- 
ment un capteur d'origine utilise pour detecter une barre d'origine. Dans 
le fonctionnement du systeme, le systeme re?oit des donn6es d'informa- 
tion de visualisation damage, par fil ou sans fil, par I'interm6diaire d'un 
port de communication ou d'un modem de communication sans fil, et il 

10 visualise des images exprimant reformation, en utilisant les signaux pro- 
venant des capteurs et les signaux de donn6es d'information provenant 
d'une memoire. Le systeme de visualisation d'images de cette invention 
est done utilise de preference pour fournir rapidement et clairement au 
public de reformation publique provenant d'organismes gouvernemen- 

15 taux et publics et de la police. Ce systeme est 6galement utilise de prefe- 
rence pour fournir rapidement et clairement au public de reformation 
concernant des societes, dans des rues passageres ou des rues r^siden- 
tielles. Le fonctionnement du systeme de visualisation d'images conforme 
a cette invention peut etre commande par fil ou sans fil, au moyen d'un 

20 processus de telecommande. Par consequent, le systeme de cette inven- 
tion remplace de preference les panneaux d'affichage, les prospectus pu- 
blicitaires et les affiches publicitaires. Les systemes de cette invention 
sont 6galement produits avec un faible cout, ce qui fait que des utilisa- 
teurs les achetent sans hesitation. Un autre avantage de systeme de vi- 

25 sualisation d'images de cette invention reside dans le fait que deux sys- 
temes ou plus peuvent etre utilises en differents lieux pour fournir en 
meme temps la meme information d'image. 

II va de soi que de nombreuses modifications peuvent etre ap- 
portees au dispositif decrit et represent6, sans sortir du cadre de I'inven- 

30 tion. 
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RE VEND! CATIONS 
1. Systeme de visualisation d'images caracterise en ce qu'il 
comprend : une multiplicfte de reseaux de diodes electroluminescentes 
(103-106) disposes radialemenl sur un disque tournant (102) a des inter- 
5 valles angulaires, chacun de ces r6seaux ayant une multiplicity de diodes 
electroluminescentes (107-110) disposees de fagon rectiligne sur le dis- 
que tournant; une carte principale (120) placee au centre du disque tour- 
nant (102) et fournissant de I'energie d'alimentation et des signaux de 
commande aux reseaux de diodes electroluminescentes (103-106); un co- 
10 deur (122) place derriere une surface arriere du disque tournant (102) et 
ayant une bande codee transparente et opaque (140) le long de son bord 
exterieur; une multiplicity de capteurs de position (124-127) montes a des 
extremites des reseaux (103-106) sur la surface arriere du disque tour- 
nant (102.) et places dans des positions correspondant a la. bande codee 
15 (140) du codeur (122), pour detecter ainsi la bande codee (140); un cap- 
teur d'origine (123) monte sur la surface arriere du disque tournant (102) 
a une position correspondant a Tun selectionne des capteurs de position 
(124-127) et utilise pour detecter une barre d'origine (128); un disque fixe 
(101) portant sur lui le codeur (122) et la barre d'origine (128); une fene- 
20 tre transparente (115) constitute par un materiau transparent et montee 
le long d'un bord exterieur du disque fixe (101) en utilisant un anneau de 
blocage, dans une position situee face au disque tournant (102); une ali- 
mentation (139) pour redresser de I'energie a courant alternatif externe et 
pour fournir au systeme I'energie a courant continu resuftante, ou pour 
25 fournir directement au systeme I'energie a courant alternatif; un moteur 
d'entrainement (131) actionne par de I'energie electrique fournie par I'ali- 
mentation (139); un distributeur d'energie (137) pour distribuer a des ele- 
ments du systeme I'energie electrique provenant de I'alimentation (139); 
une poulie tournante (135) accouplee au moteur d'entrainement (131) par 
30 une courroie (136), de fa?on a faire tourner le disque tournant (102) en 
utilisant la force de rotation du moteur (131); un port de communication 
(138) adapte pour recevoir des signaux de commande d'entree ou des si- 
gnaux d'attaque d'entree et pour transmettre les signaux d'entree a la 
carte principale (120); et un couvercle (129) adapte pour proteger des 
35 elements se trouvant dans une zone situee derriere le disque fixe (101). 
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2. Systeme de visualisation d'images selon la revendication 1. 
caracterise en ce que la carte principal (120) comprend : une unite cen- 
trale de traitement (150) - pour calculer des signaux d'entree/sortie et 
emettre des signaux de commande conformement aux resultats calcules; 

5 une memoire (152) pour enregistrer des donnees d'entree/sortie: un de- 
codeur (154) pour emettre des donnees concernant des conditions tempo- 
relies d'eclairage/extinction des diodes electroluminescentes (107-110); et 
un tampon (155) pour decoder un signal de donnees provenant de funite 
centrale de traitement (150) et emettre le resultat decode vers les re- 

10 seaux de diodes electroluminescentes (103-106). 

3. Systeme de visualisation d'images selon la revendication 1, 
caracterise en ce que la bande codee (140) est formee par une multipli- 
city de parties transparentes (141) transmettant la lumiere et une multipli- 
city de parties opaques (142) arretant la lumiere. disposees regulierement 

15 et en alternance le long du bord exterieur du codeur (122). 

4. Systeme de visualisation d'images selon la revendication 1, 
caracterise en ce qu'il comprend en outre un modem de communication 
sans fil (130) pour recevoir un signal de message radio provenant d'un 
site distant, ce signal de message radio contenant des donnees concer- 

20 nant des conditions temporelles d'eclairage/extinction des reseaux de 
diodes electroluminescentes (103-106) et des donnees de visualisation. 

5. Systeme de visualisation d'images selon la revendication 1, 
caracterise en ce que chacun des reseaux de diodes electroluminescentes 
(103-106) comprend : une multiplicity de circuits integres (111-114) 

25 d'eclairage/extinction de diodes electroluminescentes pour eclairer/ 
eteindre des diodes correspondantes parmi les diodes electrolumines- 
centes (107-110). ces circuits integres d'eclairage/extinction de diodes 
electroluminescentes etant en un nombre qui est determine en fonction du 
nombre des diodes electroluminescentes (107-110) correspondantes. et 

30 chacun d'eux comprenant un registre de bascules pour eclairer/ 
eteindre des diodes associees parmi les diodes electroluminescentes 
(107-110) correspondantes, en reponse a un signal de capteur. et un re- 
gistre a decalage pour recevoir en entree un signal d'horloge de decalage 
et un signal de donnees et les emettre vers le registre de bascules; et un 

35 cable pour recevoir a partir de la carte principale (120) de I'information 



2800500 



24 



concernant les conditions temporelles d'eclairage/extinction des diodes 
electroluminescentes (107-110). 

6. Systeme de visualisation d'images selon la revendication 1, 
caracterise en ce que chacun des composants comprenant les reseaux de 

5 diodes electroluminescentes (103-106), le disque tournant (102) et le dis- 
que fixe (101) est con?u pour avoir Tune quelconque des formes suivan- 
tes : cylindrique, spherique, en dome et conique. 

7. Systeme de visualisation d'images selon la revendication 1, 
caracterise en ce que chacun des capteurs comprenant le capteur d'ori- 

10 gine (123) et les capteurs de position (124-127) cornprend une photodiode 
d'emission de lumiere (Tx) et un phototransistor de reception de lumiere 
(Rx). ce phototransistor etant integre avec ia photodiode et recevant la 
lumiere qui provient de la photodiode pour emettre une onde sous forme 
d'impulsions. 

15 8. Systeme de visualisation d'images, caracterise en ce qu'il 

cornprend : un reseau de communication par cable (210) pour recevoir un 
signal d'image; un reseau de communication sans fil (208) pour recevoir 
un signal de message; un codeur (122) ayant une bande codee (140) 
transparente et opaque le long de son bord exterieur; une multiplicity de 

20 capteurs de position (124-127) pour detecter la bande codee (140); une 
unite centrale de traitement (150) pour calculer des signaux re?us par 
Tintermediaire du reseau de communication par cable (210) ou du reseau 
de communication sans fil (208), et des signaux detectes par les capteurs 
de position (124-127); une memoire (152) pour enregistrer des donnees 

25 d'entree/sortie: un decodeur (154) pour emettre des donnees concernant 
des conditions temporelles d'eclairage/extinction d'une multiplicity de re- 
seaux de diodes electroluminescentes (103-106); un tampon (155) pour 
decoder un signal de donnees provenant de I'unite centrale de traitement 
(150) et pour emettre le resultat decode vers les reseaux de diodes elec- 

30 troluminescentes (103-106); et une multiplicity de circuits integres (111- 
114) d'eclairage/extinction de diodes electroluminescentes, pour eclairer/ 
eteindre des diodes electroluminescentes (107-110) correspondantes des 
reseaux de diodes electroluminescentes (103-106), en reponse a des si- 
gnaux de sortie provenant de la memoire (152), du decodeur (154) et du 

35 tampon (155); grace a quoi diverses informations graphiques ou de ca- 
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racteres sont visualisees sans saut visuel. 

9. Systeme de visualisation d'images selon la revendication 8. 
caracterise en ce qu'il comprend en outre : une structure de generateur/ 
gestionnaire (206) pour collecter des donnees provenant d'une multiplicite 

5 de fournisseurs d'information (200). d'une multiplicite de reporters (204) 
et d'un organisme gouvernemental central (202), et pour generer des 
donnees d'image sous I'effet de la collecte: le reseau de communication 
sans fil (208) transmettant par I'intermediaire d'un modem de communica- 
tion sans fil les donnees damage generees par la structure de genera- 

10 teur/gestionnaire; le reseau de communication par cable (210) transmettant 
par I'intermediaire d'une ligne de communication par cable les donnees 
d'image generees par la structure de generateur/gestionnaire; et une 
multiplicite de dispositifs de visualisation d'images (212, 213) pour pre- 
senter en sortie les donnees d'image transmises par le reseau de commu- 

15 nication sans fil (208) et le reseau de communication par cable (210). 

10. Systeme de visualisation d'images selon la revendication 9, 
caracterise en ce que la structure de generateur/gestionnaire (206) com- 
prend : une unite d'enregistrement d'images (206b) pour enregistrer des 
donnees d'image provenant des fournisseurs d'information (200), de I'or- 

20 ganisme gouvernemental central (202) et des reporters (204); une unite 
d'enregistrement d'ordres de visualisation d'image (206c) pour enregistrer 
des ordres de visualisation d'image provenant des fournisseurs d'informa- 
tion (200), de I'organisme gouvernemental central (202) et des reporters 
(204); une unite d'enregistrement de donnees de code d'image (206d) 

25 pour enregistrer des donnees de code d'image provenant des fournisseurs 
d'information (200). de I'organisme gouvernemental central (202) et des 
reporters (204); un microprocesseur (206e) pour traiter les donnees enre- 
gistrees dans I'unite d'enregistrement d'images (206b), I'unite d'enregis- 
trement d'ordres de visualisation d'image (206c) et I'unite d'enregistre- 

30 ment de donnees de code d'image (206d). et pour emettre les resuitats 
traites vers le reseau de communication par cable (210); et une unite 
d'enregistrement de programme (206f) pour enregistrer un programme 
pour la commande du microprocesseur (206e). 

11. Systeme de visualisation d'images selon la revendication 9, 
35 caracterise en ce que le reseau de communication par cable (210) com- 
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prend: une unite d'enregistrement d'images (210a) pour enregistrer des 
donnees d'image provenant de la structure de generateur/gestionnaire 
(206); une unite d'enregistrement d'ordres de visualisation damage (210b) 
pour enregistrer des ordres de visualisation d'image provenant de la 
5 structure de generateur/gestionnaire (206); un microprocesseur (210c) 
pour traiter les donnees enregistrees dans I'unite d'enregistrement d'ima- 
ges (210a) et I'unite d'enregistrement d'ordres de visualisation d'image 
(210b); une unite d'enregistrement de programme (210d) pour enregistrer 
un programme pour la commande du microprocesseur (210c); une multi- 
10 plicite de modems (210f-210h), chacun d'eux etant destine a transmettre 
des donnees d'image vers Tun correspondant des dispositifs de visualisa- 
tion d'images (214-216); et un port multiple (210e) pour transmettre a Tun 
specifique des modems les donnees traitees par le microprocesseur 
(210c). 
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Fig. 11 
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